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运动控制器

EtherCAT® 是取得 Beckhoff Automation GmbH（德国）授权的已获专利技术注册商标。



R 3E Model　アナログ／パルス
アンプ容量：10A～ 600A

高�答をはじめとした基本性能を�化させ，省エネルギ�や使いやす

さの面もさらに追及した AC サ�ボアンプです。

运动控制器
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型号 SMC100-A、SMC100-B

配备了高速现场总线 EtherCAT 接口。

可选择可机器人控制的高性能机型（SMC100-A）或 PTP（Point-to-Point） 
定位功能强化机型（SMC100-B）。

适于控制组装设备及搬运设备。

配备了 EtherCAT 接口的 AC 伺服系统及 ModelNo.PB，

请参考以下产品目录。

可在我司官网的“产品目录”免费下载。

・SANMOTION R 100/200V 综合产品目录

・SANMOTION Model No.PB 产品目录

・SANMOTION R ADVANCED MODEL DC48V 产品目录



系统构成示例
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■ 组装设备（SMC100-A）

EtherCAT

蜘蛛手机器人

Ethernet

可编程
触摸屏显示器 

（任选件）

机器人控制

自动涂布机

插补控制等

EtherCAT

Ethernet

可编程
触摸屏显示器

（任选件）

■ 自动涂布机（SMC100-A）

名称 型号

运动控制器 SMC100-A

综合开发工具软件

SANMOTION C Software Tool
SOFTWARE-SMC100- □□□

可编程触摸屏显示器 PA-0730BC

名称 型号

运动控制器 SMC100-A

综合开发工具软件

SANMOTION C Software Tool
SOFTWARE-SMC100- □□□

可编程触摸屏显示器 PA-0730BC
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■ 托盘搬运设备（SMC100-B）

■ 软件及周边设备

这是一款用于系统开发，功能齐全的软件。

■ 编程工具

■ 电子凸轮编辑器

■ 配置工具

■ 简易 HMI 工具

■ 分析诊断工具

・可利用触摸屏模拟功能在计算机上确认显示器的动作。

・可在触摸屏画面只选择零部件的图像，简单制图。

・分辨率高，画面清晰，操作简单。

综合开发工具软件“SANMOTION C SoftwareTool”

可简单制图的“可编程触摸屏显示器”

PTP 动作控制

EtherCAT

托盘搬运设备

Ethernet

可编程
触摸屏显示器 

（任选件）

名称 型号

运动控制器 SMC100-B

综合开发工具软件

SANMOTION C Software Tool
SOFTWARE-SMC100- □□□

可编程触摸屏显示器 PA-0730BC
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系统构成图

规格
型号 SMC100-A SMC100-B

接口

支持 EtherCAT （100 Mbps） 主站功能、FoE

Ethernet （10/100/1000 Mbps）　协议（Modbus TCP、OPC-UA）

RS-485 （9600 ～ 115200 bps）

USB 2.0 （存储器用）

数字输入输出
数字输入 16 点　额定输入电压 DC24V 正公共端／负公共端输入

数字输出 8 点　允许负载电压范围 DC19.2 ～ DC30V，最大负载电流 0.5A ／点，漏极输出

输入电源
主电源 额定电压：DC24V，电压范围：DC19.2 ～ 30V，额定电流：0.8A

I/O电源 额定电压：DC24V，电压范围：DC19.2 ～ 30V，额定电流：20mA

功耗 19.2 W

冷却方式 自然空冷

外形尺寸 55(W)×120(H)×110(D) mm

质量 300 g

最多控制轴数 8

控制功能

时序控制

运动控制

（电子凸轮及齿轮、直线插补、圆弧插补）

机器人控制

（直交、蜘蛛手、并联机构的控制）

时序控制

运动控制（PTP 控制）

网络功能 Web 视图

控制语言
符合国际标准（IEC 61131-3）的编程语言

G-Code（仅 SMC100-A）

使用环境温度 0 ～ 55℃

保存环境温度 －40 ～ 70℃

使用/保存环境湿度 10 ～ 95％（无结露）

耐振动 JIS B 3502:2011　5 ～ 8.4 Hz ：定振幅 3.5 mm，8.4 ～ 150 Hz ：定加速度 10 m/s2

耐冲击 JIS B 3502:2011　峰值加速度：147 m/s2，作用时间 11 ms

使用海拔 2000m 以下

安装场所 控制柜内

过电压类别 Ⅱ以下

污染等级 2 以下

USB主机功能
USB存储器

RS485通信
周边设备

PC连接
开发环境 PC

电源
DC24V

USB mini-B

Ethernet通信
开发环境PC、周边设备

EtherCAT通信
伺服驱动器、I/O 等

USB Type-A

D-sub9针母座

RJ45

数字 I/O
输入：16 点
输出：8 点

RJ45



软件及周边设备
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控制轴数 8

运算周期 2 ～ 16 ms

控制方式 位置控制，速度控制，转矩控制

加减速方式 梯形，Sin2，有加加速度限制的梯形

控制单位 任意（pulse，mm，inch，degree）

编程语言 符合 IEC61131-3　IL，ST，LD，FBD，SFC，CFC

功能块 回原点，增量动作，绝对动作，固定速度动作，电子凸轮，电子齿轮

■ 连接器套件

型号 用途 厂商型号

AL-01005600-01 电源连接器
菲尼克斯端子公司制造

FMC 1,5/3-ST-3,5

AL-01005600-02 I/O 连接器
菲尼克斯端子公司制造

DFMC 1,5/14-ST-3,5-LR

■ USB 电缆

型号 用途

AL-00896515-01 USB 通信电缆（1 ｍ）

AL-00896515-02 USB 通信电缆（2 ｍ）

■ 综合开发工具软件 [SANMOTION C SoftwareTool]
型号 用途

SOFTWARE-SMC100- □□□ 时序／运动／机器人控制用综合开发工具

控制轴数 机器人：最多 4 轴

运算周期 8 ～ 16 ms

控制方式 PTP 动作，3 维直线插补，3 维圆弧插补

示教方式 数值输入

控制单位 任意（pulse，mm，inch，degree）

编程语言 运动功能块

适用机器人 直交（3 轴），蜘蛛手（4 轴），并联（4 轴）

■ 控制功能

运动控制功能

机器人控制功能（仅 SMC100-A）

■ 可编程触摸屏显示器

型号 PA-0730BC

外形尺寸 212(W)×156(H)×57(D) mm

质量 约 1200 g

额定电源 DC24 V / 1.1 A

屏幕尺寸 7 inch

分辨率 800(W)×480(H) pixel

显示器类型 TFT，宽触摸屏

颜色 65536

防护结构 IP65 前面，IP20 背面

背光源 LED

USB 1个端口

COM1 RS232C 专用

COM2 从 RS232C/RS422/RS485 中选择

LAN 1 个端口（10/100 Mbps）

使用环境
环境温度 0 ～ 50℃

环境湿度 20 ～ 80％（无结露）
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可编程触摸屏显示器

型号：PA-0730BC
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运动控制器

型号：SMC100-A、SMC100-B
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MEMO
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简介

在开发产品时考虑到环境因素，采用了环境化的绿色设计标准。符合此标准的产品具有“环境化绿色设计产品                ”的标志。

S150B002 '19.6.SSH


